Inovagéo e fiabilidade méximas: satisfa-
zem qualquer necessidade em termos
de binario e velocidade. Podem-se com-
binar, mediante um cabo Gnico, a uma s6
unidade que proporciona tanto a alimen-
tacdo como ao controle. Integram-se per-
feitamente com os sistemas de controlo de
rede da fabrica de produgéo.

LLpokan HOMeHKnaTypa LUypynoBepToB
MOCTOAHHOrO TOKa [/1A PasnuyHbix Tpebo-
BaHWI MO KPYTALLEMY MOMEHTY 1 CKOPOCTU.
BbicokoTexHonormyHble  wypynoseptol CB
MNOCTOAHHOrO TOKA C KOHTPOMEM KPYTALLEro
MOMeHTa/yrna  obnafaloT yCoBEpLIEHCTBO-
BaHHbIMI TEXHUYECKMMI XapaKTepucTMKammn
1 NOAKMIOYAIOTCA K KOHTPOMLHOMY YCTpOIA-
CTBY C MOMOLLbHO 0fHOTO KabenA. OHu moryT
NErko MHTErpupoBaThCA B CYLIECTBYIOLLYIO
MH(OPMALIMOHHYIO CETb KOMMaHMM.

Szeroka gama wkretakéw DC odpowiada-
jaca wszelkim potrzebom zwigzanym z
momentem i predkoscia. Specjalistyczne
wkretaki DC ze sterowaniem momentem/
katem s3 wyposazone w niezwykle za-
awansowane funkcje i podfaczane do urza-
dzenia sterujgcego za pomocg pojedyncze-
go przewodu. Mozna je tatwo zintegrowaé
z istniejacg w firmie siecig informatyczna.

Genis bir yelpazede, tork ve hiz agisindan
her ihtiyacinizi kargilamak icin DA tornavi-
dalar. Tork / aci kontrolii CB Uistiin teknolojik
DA tornavida, tek bir kablo vasitasiyla son
derece gelismis Ozelliklere sahip kontrol
linitesine baglanir. Bunlar, mevcut bir islet-
menin bilgi agina kolaylikla entegre edile-
bilir.
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Mean Shift Optimizer (Optimizacdo do Mean Shift). Varia electronica e automaticamente a velocidade da seleccdo de parametros, alarmes de re-
ferramenta adaptando-se a junta segundo a elasticidade durante o aperto. jeicao, etc). Chip electronico integrado:

Ontumuzatop cAsura cpegHero 3Havenus MSO - CBOWCTBO MpOrpaMMHOTO oBecriedeHus, KOTOpOe aBTOMATMECKW W3MEHSET BCTPOeHHbIE AATHMK M KOLUPYHOLLEe YCTPOM-
CKOPOCTb MHCTPYMEHTa, Mpucnocabnneas ee K COBAMHEHUIO B 3aBUCHMOCTH OT €r0 MArKOCTU/TBEPAOCTH BO BPEMA 3aKPy4MBaHUA,

FIHRBRINEFIMSOREIIEE, AIERIEETESR/IEERE, BMIEHRETRIEE.

APARAFUSADORAS ELECTRICAS BRUSHLESS DE CONTROLO DIRECTO MODELOS RECTOS

DO BINARIO/ANGULO DE APERTO

BbICOKOTEXHOJIOMMYHBIE LIYPYMNOBEPTbI MOCTOAHHOIO TOKA C . NPAMbIE MOAEJIN
KOHTPONEM KPYTALLEFO MOMEHTA/YTNA 12CB10A

PT_
RU
[J§ SPECJALISTYCZNE WKRETAKI DC MODELE PROSTE
TR
CN.

ZE STEROWANIEM MOMENTEM/KATEM

TORK/AGI KONTROLLU USTUN TEKNOLOJIK DUz MODELLER
DA (DOGRU AKIMLI) TORNAVIDALAR
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12CBBAL

M Mean . Sh Ift 0 ptl m Izer Tdutor e encoder integrados para o
(Mean Shift Optlmlzer MSO software feature) controlo de bindrio e 4ngulo. Botdo multi-

fungéo para activar opgbes programaveis
na unidade de controlo (ex. desaperto,

E WEIGHT
DIMENSIONS

E (mm)

I ACCESSORIES DRIVE

ara auto-reconhecimento e verificagdo do
* Trabalha em tempo real (in-process) desacelerando em fungéo da junta, sempre, para cada peca de trabalho, inclusive se é em série. gstado da aparafusadora. Botdo de %nver— 12CB4AL 112618900  0,6+4 53+354

: ;Zil:tzérz Le:;) glg:ar(ri]: r::;i?slg-o ainda que a variar o tipo de junta. ls)?gg(:g;z:ve também como selector de 1;3?3?32:: :Eg:ggg; Big 1;675_—2215 1280
* Tempo de diminuigdo (desaceleragdo) programavel. 2CB13AL 117618903 4;13 35'.4;1 1'5 280
m 12CB17AL 112618904  5+17 442:1504 610
CTBO KOHTPOMMPYIOT ~KPYTAWMA MOMEHT 23CBBAL 112618905  2,5:8 22.1+708 2245
o Pa6oTaeT B pexume peanbHoro BpeMeHi (B MPOLIECce), BCeria NPOUCXOMUT YMeHblLIEHUE CKOPOCTU BPALLEHUA B 3aBIUCMOCTY OT M yron. MHOrodyHKuMOHanbHaA -~ KHomka 23CB16AL 112618306 5:16 4421416 1000

CcoeavHeHA ANA Kax 01 06pabarTbiBaemMoit 3ar0ToBKM ANA packpy4uBanuA, Beibopa napameTpos 23CB21AL 112618907 6+21 53.1:1858 785

¢ Cokpallaet Bpema Kpennexusa KOHTPONA, KOHTPONA CuUrHana Henonaa- R .
. COXpaHHeT BbICOKYIO TOYHOCTb Aaxe B Crly4yae pasnuyHblX TUNoB COeanHeHUA Ku B cnydae OLLNBKK © T.0. SneKTpOHHbIPI 230831AL 112618908 9:31 79.6-2743 540

* pOrpaMmMpyemoe U3MeHeH e CKopoCTy BCTPOEHBIA 4MM, KOTOPbIA NepefaeT naH- 33CB32AL 112618909  10+32 88.5:283.2 1125
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!TGHTENNG TORQUE
E IDLE SPEED
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L . o . e . .. Hble YCTPOWNCTBY KOHTPONA O TMNe npuBoAa 33CB40AL 112618910  12:40 106.2+354 890 1,71 374 a7xa2 ]
Mean Shift Optimizer MSO - oprogramowanie optymalizujace proces dokrgcania. Automatycznie réznicuje elektronicznie predkosé 1 0 ero COCTORHMN. HaxiumHas KHonka ane 12CBIA 12618911 06-4 531:354 2535 | 07 154 43x315% (OF A
pracy narzedzia, dostosowujac je do danego potaczenia w zaleznosci od jego miekkosci/twardosci w trakcie dokrgcania. W3MEHEHUA HANPaBNEHVA BPALIGHUA TAKKe dl T A X
* Pracuje w czasie rzeczywistym (in-process), zwalniajac w zaleznosci od potaczenia MOAXOAVT ANA BLIGOPa MPOrpamM. 12CB6A 112618912 2:6 17.7:331 1620 I 07 134 Bxais* O F 14
. 5kracja czas dokrecamz P ' & P 12CB10A 112618913  3:10 265:885 1280 |¢ 07 154  43x315* OF 4"
o Zapewnia wysoka precyzje, nawet w przypadku zroznicowanych wiasciwosci potaczen 12CB13A 112618914 413 354:115 880 |1 07 154 43x315* (O F 14"
* Programowanie réznych predkosci Zintegrowany przetwornik i enkoder 12CB17A 112618915 5:17 442:1504 610 I 07 154 43x315* (O F14"

umozliwiajg sterowanie momentem i katem

Ortalama Dagiim Saglayici MSO yaziim ozelligi. Stkma sirasinda baglantinin esneklik/sertligine bagh S e TG R Length includes the quick change chuck.

olarak alet hizini otomatik ve elektronik olarak ayarlar. zafgczania odkrecania, wyboru parametrow
sterowania, sterowania alarmem w razie

¢ Gercek zamanh calisir ( imalatta ), daima islenecek her bir is parcasinda baglantiya bagh olarak yavaslar btedu itp. Wbudowany czip elektroni-
e Sikma siiresini azaltir czny sprawdza stan wkretaka i przekazuje
e Segisebilen baglanti ozelliklerinde bile yiiksek hassasiyeti koru dane do sterownika. Za pomocg przycisku
 Programlanabilir hiz degisikligi zmiany kierunku mozna wybiera¢ takze

programy.

o HIFM7ELR SRS <, LI EEEI R T (R F b B A TR Rl P Tork kontrolunu ve aclyl etk”eyen ige
'ﬁéﬁ;ﬁﬂﬁlﬂ S takilmis tork algilayici ve kodlayici.
o EFREERERTEARGEEERE Gevsetmek, kontrol parametrelerini sec-

s EFEHEENFEE AR T TIEEE O IR CONNECTING CABLES
gibi durumlar igin multi-kontrol diigmesi.

Siiriicti tipini ve durumunu kontroldre ile- = =
ten elektronik ice takili ¢ip. Ayni zaman- 8 § S
WITHOLIT ME0 da program segimi igin de kullanilan yon = o =
w m for 12CB 676300305 3
g for12CB 676300310 7
= AEE %U)'J%E&%FEE’JT‘?M%%&%
F B,  SIEERRAEHTF. for12CB 76300315 10
BISHICRR. HENNETENS for 23, 33 CB 676300320
... NEBFEE TEERRAS for23,33CB 676300325 7
Smaller meanshift (curves superimpose) = Higher fastening quality HERIREIRR. AEIRAIRHEED for 23,33 CB 676300330 10
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